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® Un dlsjoncteur modulaire est form£ par I'assem- 
biage d'un bloc auxiliaire (10) de declenchement a 
un bloc disjoncteur (12) multipolaire ayant une pre- 
miere manette (20). Le bloc auxiliaire (10) comporte 
un m^canisme de commande (22) assoctee h. une 
deuxilme manette (24) de rearmement et a un relais 
(26) de declenchement, lequel coopere avec une 
premiere liaison m£canique (28) de declenchement 
du bloc dlsjoncteur (T2). Un selecteur (32) de com- 
mande en forme de coulisseau est deplagable dans 
une ouverture de la deuxieime manette (24) entre 
une position active et une position inactive, pour 

^3tablir ou interrompre une deuxifeme liaison m£canl- 

^que (30) de rearmement entre les premiere et 

r^deuxfeme manettes (20,24). 

2 Applications : Dlsjoncteurs modulalres & blocs 
diffSrentiels, h manque de tension MN, et k Emission 

'"MX ou toute autre fonction auxiliaire telle que 

£j contacts CAOF/SD. 
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DISJONCTEUR MODULAIRE EQUIPE D'UN BLOC AUXILIAIRE DE DECLENCHEMENT A REARMEMENT 

INDEPENDANT OU AUTOMATIQUE. 



[.'invention est reiative k un disjoncteur modu- 
laire forme par Passemblage d'un bloc auxiliaire da 
declenchement k un bloc disjoncteur, notamment 
multipolaire, ce demier ayant un mecanisme de 
commutation associe k une premiere manette de 
commands manuelle k deux positions stables O 
d'ouverture, et F de fermeture, le bloc auxiliaire 
comprenant 

- un mecanisme de commande cooperant avec una 
deuxi&me manette de rearmement et un relais 
electromecanique k bobine de declenchement, 

- ladite deuxfeme manette etant deplagabfe entre 
une premfere position armSe R et une deuxfeme 
position desarm^e D 

- une premiere liaison m6canique de d£cienche- 
ment transmettant I'ordre de declenchement issu 
du relais vers le mecanisme de commutation du 
bloc disjoncteur, 

- et une deuxieme liaison m£danique de rearme- 
ment qui derive du mouvement de fermeture du 
bloc disjoncteur un mouvement de rearmement 
automatique du bloc auxiliaire. 

Dans le document FR-2.437.692 relatif k un 
disjoncteur differentiel modulaire, le mecanisme de 
commande du bloc declencheur differentiel est ac- 
couple en permanence k la manette du bloc dis- 
joncteur*. li en r^sulte une deuxteme liaison mecani- 
que bidlrectionnelle entre les manettes des deux 
blocs. La deuxieme manette du bloc declencheur 
differentiel suit toujours le mouvement de pivote- 
ment d'ouverture et de fermeture de la premiere 
manette associee au bloc disjoncteur. Lors d'un 
declenchement la remise en service s'effectue par 
la fermeture du bloc disjoncteur sans aucune ma- 
noeuvre spSciale de rearmement du bloc da. de- 
clenchement differentiel. Le bloc auxiliaire doit §tre 
equipe d'un indicateur de declenchement sur de- 
faut differentiel permettant k I'utilisateur de dlstin- 
guer la cause du declenchement. L'etablissernent 
des premiere et deuxfeme liaisons mecaniques de 
declenchement et de rearmement est opere auto- 
matiquement 1ors de I'accolemeht des deux blocs. 

Selon le disjoncteur multipolaira modulaire du 
document US-A-3.464.045, les manettes. de cer- 
tains modules cooperent avec une barre de declen- 
chement commune. La manette de'l'un des auxi- 
liaires de declenchement est logee dans une ou- 
verture de la barre, laquelle provoque le declen- 
chement des blocs disjoncteurs adjacents aprfcs 
emission de I'ordre de declenchement par I'auxiliai- 
re. L'ensemble est agence pour que le declenche- 
ment de Tun des blocs disjoncteurs n'affecte pas 
ies autres. La presence de cette barre ne permet 
pas d'interrompre la liaison de rearmement entre le 



bloc disjoncteur et I'auxiliaire de decienchement. 
Le rearmement de I'auxiliaire est automatique d£s 
que Tune des manettes d'un module disjoncteur 
est ramenee vers la position de fermeture. 

s Dans un autre type de disjoncteur differentiel 
modulaire decrit dans Je document FR-2.430.660, 
le rearmement du bloc declencheur differentiel est 
independant de retat du bloc disjoncteur, et inter- 
view manuellement par enfoncement d'un bouton- 

io poussoir de rearmement prevu sur le bloc declen- 
cheur. Aprfcs un declenchement differentiel, II est 
necessaire de rearmer manuellement le bloc de- 
clencheur differentiel avant de tenter de reformer le 
bloc disjoncteur. 

75 Le rearmement manuel du bloc disjoncteur dif- 
ferentiel peut egalement intervenir au moyen d'une 
manette pivotante non lie© mecaniquement k la 
manette du bloc disjoncteur. 

Le choix entre le rearmement automatique ou 

20 le rearmement manuel du bloc auxiliaire depend 
des usages dans les differents pays. II est alors 
necessaire de prevoir en usine deux gammes diffe- 
rentes d'appareils pour couvrir les besoins du mar- 
che mondial. En plus de la complexite de la ges- 

25 fion de fabrication, un tel syst&me engendre une 
augmentation des stocks chez le distributee ou 
I'utilisateur.. 

L'objet de I'invention a pour but de standardi- 
ser les disjoncteurs modulaires k blocs auxiliaires 
30 de declenchement en autorisant le choix du mode 
de rearmement independant ou automatique par le 
client. 

Le disjoncteur modulaire selon invention est 
Caracterise en ce que le bloc auxiliaire est equipe 

as d'un seiecteur de commande susceptible d'oc- 
cuper une position active et une position inactive, 
respectivement pour etablir et interrompre ladite 
deuxfeme liaison mecanlque de rearmement entre 
la premi&re et la deuxieme manette. 

40 Le seiecteur est forme par un coulisseau loge 
dans une lumtere de la deuxieme manette. Lorsque 
ie coulisseau reste Insere compl&tement en posi- 
tion inactive dans la lumidre, les deux manettes 
sont independantes I'une de I'autre, et le rearme- 

46 ment du bloc auxiliaire doit intervenir manuellement 
prealablement a la fermeture du bloc disjoncteur. 
Lorsqu'on fait sortir le coulisseau de la lumi&re, la 
deuxifeme liaison mecanique de rearmement est 
etablie automatiquement lors de I'accofement des 

so deux blocs. 

Selon un premier mode de realisation, le seiec- 
teur en position active est agence pour que ladite 
deuxieme liaison mecanlque de rearmement soit 
unidirectionnelle dans Je sens de la fermeture de la 
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premiere manette. 

Le seiecteur comprend une branche venant en 
saillie en position active pour coop£rer avec un 
redan de la premiere manette lors du rearmement 
du bloc auxiiiaire, tadite deuxieme liaison mecani- 
que unidirectionnelle etant mise hors service lors 
de la manoeuvre opposes d'ouverture manuelie ou 
automatique du bloc disjoncteur. L'avantage de la 
liaison de rearmement unidirectionnelle est I'absen- 
ce d'lndicateur special de decienchement, etant 
donne que I'etat arme ou desarme du bloc auxiliai- 
re est signale directement par ia position de la 
deuxfeme manette. 

Seion un deuxidme mode de realisation, le 
seiecteur en position active est agenc£ pour que 
ladite deuxieme liaison mScanique de rearmement 
soit bidirectionneile liant en permanence les deux 
manettes lors de la fermeture et de Pouverture du 
bloc disjocnteur. 

D'autres avantages et caractSristiques ressorti- 
ront plus clairement de la description qui va suivre 
de deux modes de realisations donnes k titre 
d'exemples non limitatifs, et representes aux des- 
sins annexes dans tesqueis: 

- la figure 1 est une vue sch4matique en 
elevation d'un disjoncteur modulaire k bloc auxiliai- 
re de decienchement k rearmement manuel, le 
seiecteur etant en position inactive; 

- ia figure 2 montre une vue partieile en 
perspective des deux manettes de la figure 1; 

- ia figure 3 est une vue identique k \a figure 
1 , le seiecteur etant positionne en position active 
pour un rearmement automatique du bloc auxiiiaire; 

- la figure 4 repr^sente une vue partieile en 
perspective des deux manettes de la figure 3; 

- la figure 5 est une vue en coupe, a echelfe 
agrandie, selon la iigne V-V de la figure 2. 

• la figure 6 est une vue identique k la figure 
5 d'une variante de realisation. 

Sur ies figures 1 h 5, un bloc auxiiiaire 10 de 
decienchement, notamment k protection difteren- 
tielle, est accole et accoupie latdralement k un bloc 
disjoncteur 12 bipolaire k boltier mouie de forme 
conjugu^e pour former un disjoncteur modulaire. 

Chaque p6le 14 du bloc disjoncteur 12 com- 
porte un mecanisme de commutation, (non repre- 
sent£) associe a des contacts s£parables pour 
assurer . ['interruption ou la fermeture du circuit 
eiectrique agence entre des bornes 16,18 de 
connexion. Une premiere manette 20 pivotante 
commune pour la manoeuvre manuelie du rn^cani- 
sme du bloc disjoncteur 12, peut occuper deux 
positions stables correspondant k Pouverture et k 
ia fermeture des contacts des pdles. 

Au lieu d'Stre bipolaire, le bioc disjoncteur 12 
pourrait §tre tripolaire ou tetrapolaire k modules 
separes ou k boltier monobloc. 

L'lntensite du courant traversant chaque p6le 



est surveiltee par un deciencheur principal (non 
representee notamment magnetothermique, lequel 
provoque le decienchement automatique de com* 
mutation en cas d 'apparition d'une surcharge ou 

5 d'un court-circuit. 

Le bloc auxiiiaire 10 de decienchement renfer- 
me un mecanisme de commande 22 pilote par une 
deuxieme manette 24 de rearmement, et un relais 
26 electromecanique k bobine de decienchement. 

70 Le mecanisme de commande 22 transmet I'ordre 
de decienchement issu du relais 26 vers le bloc 
disjoncteur 12, par Tintermediaire d'une premiere 
liaison m6canique 28 de decienchement. Cette pre- 
miere liaison est formee par un ergot du mecani- 

75 sme 22 traversant une ouverture du boTtier du bioc 
auxiiiaire 10 pour cooperer avec la barre de de- 
cienchement automatique du mecanisme de com- 
mutation du p6le 14 voisln. La deuxi&me manette 
24 de rearmement est susceptible de pivoter entre 

20 deux positions stables, notamment une premiere 
position armee R et une deuxieme position desar- 
mee D repr^sentant retat du bloc auxiiiaire 10. 

Le bloc auxiiiaire 10 peut etre agence. soit en 
deciencheur diff^rentiel k transformateur somma- 

25 teur de detection d'un courant de fuite, soit en 
deciencheur k minimum de tension MN, soit en 
deciencheur a emission MX. Le relais 26 du meca- 
nisme de commande 22 doit etre adapte k chaque 
type de deciencheur. 

so Le decienchement du mecanisme de comman- 
de 22 par le relais 26 du bloc auxiiiaire 12 provo- 
que ie decienchement en cascade du bloc disjonc- 
teur 12 au moyen de la premiere liaison mecanique 
28. II en resulte la separation des contacts, et le 

35 deplacement de la premi£re manette 20 vers la 
position d'ouverture. L'autre manette 24 du mecani- 
sme de commande 22 se trouve aiors en position 
d£sarm£e. 

Le rearmement du bloc auxiiiaire 10 s'effectue 
40 par rotation de la deuxieme manette 24 de la 
position desarmee vers la position armee. Cette 
manoeuvre de rearmement peut etre soit indepen- 
dante par deplacement manuel de la deuxieme 
manette 24 vers la position armee, soit automati- 
45 que par la manoeuvre de fermeture du bloc dis- 
joncteur 12. 

Dans le premier mode de rearmement, les 
deux manettes 20,24 sont independantes I'une de 
l'autre. 

so Dans le deuxieme mode de rearmement du 
bloc auxiiiaire 10, les deux manettes 20,24 sont 
reliees entre elles par une deuxieme liaison meca- 
nique 30 de rearmement (voir figures 3 et 4), qui 
derive du mouvernent de fermeture du bloc dis- 
ss joncteur 12 un mouvernent de rearmement automa- 
tique du bloc auxiiiaire 10. 

Selon invention, le choix entre Pun de ces 
deux modes de rearmement peut §tre fixe en usine 
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ou par Poperateur lui-meme au moment de Padap- 
tation du bloc auxiliaire 10 au bloc dlsjoncteur 12. 
Ce rgglage volontaire est ajuste au moyen d'un 
selecteur 32 de commande en forme de coulisseau 
en U susceptible d'occuper une position inactive 
stable (figures 1 et 2), et une position active stable 
(figures 3 et 4} interrompant et etablissant respecti- 
vement la deuxi&me liaison mecanique 30 entre les 
deux mahettes 20,24. 

Sur [a figure. 5, on voit que le selecteur 32 en. 
U est foge dans une lumifere 34 interne de la 
deuxfeme manette 24, et prgsente deux branches 
parallels dont Tune 36 est plus longue que I'autre 
38. Le passage du selecteur 32 de la position 
inactive (en traits pleins sur la figure 5) vers la 
position active (representee en pointing) provoque 
la venue en sailiie de ia branche 36, laquelle- coo- 
plre avec un redan 40 de la premfere manette 20 
pour §tablir la deuxi&me liaison mecanique 30 de 
rearmement La branche 38 ia plus courte du se- 
lecteur 32 roste en retrait& Pinterieur de la lumiere 
34. La deuxieme liaison mecanique 30 est unidlrec- 
tionnelle dans le sens de la fermeture du bloc 
disjoncteur 12. Elle est automatiquemerit interrom- 
pue lors de Pouverture du bloc disjoncteur 12. 

Le fonctlonnement du disjoncteur modulaire 
selon la figure 1 a 5 est le suivant: 

SELECTEUR 32 DE COMMANDE EN POSITION 
ACTIVE. 

En se rtlferant aux figures 3,4 et 5 (en polntil- 
ie), le bloc auxiliaire 10 etant en position armee, 
une ouverturo manuelle ou automatique par le d£- 
ciencheur principal magnetothermique du bloc dis- 
joncteur 12, provoque le deplacement de la pre- 
miere manette 20 vers la position d'ouverture dans 
le sens de la fleche 0. La deuxieme manette 24 ne 
suit pas le mouvement de ia premiere manette 20 
et rest© immobile dans la premiere position arm£e. 

En cas de d£clenchemenf par le bloc auxiliaire 
TO, le bloc disjoncteur 12 s'ouvre, et la deuxieme 
manette 24 vient dans la deuxieme position D 
d£sarm6e, indiquant i'^tat declench& du bloc auxi- 
liaire 10. Ce deplacement vers la position dSsar- 
m6e (voir fleche D) de la deuxieme manette 24 
n'est pas dQ a ia deuxieme liaison mecanique 30. 
qui n'est pas op^rationnelle, mais & Paction d'un 
ressorf de rappei et de Faccumulateur d'energie 
Integra dans le mecanisme de commande 22, et 
libere lors du dgcienchement du bloc auxiliaire 10. 

Le rearmement du bloc auxiliaire 10 s'opere 
lors de la manoeuvre de fermeture du bloc disjonc- 
teur 12, par deplacement de la premiere manette 
20 dans le sens de la fleche F. La deuxieme liaison 
mecanique 30 est alors opSrationneile, et entratne 
dans le m§me sens la branche 36 du selecteur 32. 



La deuxieme manette 24 est ainsl actionnee dans 
le sens du rearmement (voir fleche R) jusque dans 
Ta premiere position arm6e, indiquant le rSarme- 
ment du bioc auxiliaire 10. 

5 

SELECTEUR 32 DE COMMANDE EN POSITION 
INACTIVE: 

ro En se referant aux figures 1, 2 et 5 (en traits 
forts), on remarque que le selecteur 32 est repous- 
se complement dans la lumiere 34. Un espace 
"d" transversal libre de faible epaisseur est mana- 
ge en permanence entre les deux manettes 20,24 . 

T5 qui sont independantes Pune de Pautre. L'absence 
de la deuxieme liaison mecanique 30 impose que 
le rearmement du bloc auxiliaire 10 doit etre opere 
• manueliement par la deuxieme manette 24 avant ' 
de pouvoir effectuer la refermeture du bloc disjonc- 

20 teur 12 par la premiere manette 20. La signalisation 
de Petat arme ou dasarme du bloc auxiliaire 10 est 
refletee par Pune des positions R et D de la 
" deuxieme manette 24. 

La figure 6 montre une variante de selecteur 

25 132 de commande conforme en cavalier coulissant 
k deux branches 136,138 de longueurs identiques. 
En position inactive du selecteur 132 (representee 
en traits forts), les deux manettes 20,24 restent 
independantes Tune de Pautre, et le fonctfonne- 

5o ment est identique h celui precite avec le selecteur 
32 inactif. Le passage du selecteur 132 vers ia 
position active cree une deuxieme liaison mecani- 
que 130 bidirectionnelle entre les deux manette 
20,24. 

35 La deuxi&me manette 24 est alors liee en per- 
manence & la premiere manette 20 quel que soit le 
sens de pivotement de cette dernlere. 

Le rearmement du bloc auxiliaire 10 intervient 
de fagon automatique par la manoeuvre de fenfie- 

40 ture du disjoncteur, c'est h dire lorsque ia premiere 
manette 20 est deplacee par pivotement vers la 
position de fermeture F» 

Le rappei de ia deuxieme manette 24 vers la . 
deuxi&me position D desarmee est assure par la 

45 liaison 130 et la premiere manette 20 du bioc 
disjoncteur 12. Un indicateur de detaut est prevu 
sur le bloc auxiliaire 10 pour signaler le declenche- 
ment de ce dernier, et non.pas celui du declenche- 
ment automatique ou de Pouvertuure manuelle du 

50 bloc disjoncteur 12. 



Revendications 

65 1. Disjoncteur modulaire forme par Passembla- 
ge d f un bloc auxiliaire (10) de declenchement & un 
bloc disjoncteur (12), notamment multipolaire, ce 
dernier ayant un mecanisme de commutation asso- 
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c\6 h une premiere manette (20) de commands 
manuelle a deux positions stables 0 d'ouverture, et 
F de fermeture, le bloc auxiiiaire (10) comprenant: 

- un mecanisme de commande (22) cooperant 
avec une deuxifcme manette (24) de rearmement et 
un reiais (26) electromecanique a bobine de de- 
clenchement, 

- ladite deuxieme manette (24) etant d^piagabie 
entre une premi&re position armie R et une 
deuxieme position d£sarm£e D 

- une premiere liaison mecanique (28) de d£clen- 
chement transmettant l f ordre de declenchement 
issu du reiais (26) vers le mecanisme de commuta- 
tion du bloc disjoncteur (12), 

- et une deuxieme liaison mecanique (30,130) de 
rearmement qui derive du mouvement de fermetu- 
re du bloc disjoncteur (12) un mouvement de rear- 
mement automatique du bioc auxiiiaire (10) carac- 
terise en ce que le bloc auxiiiaire (10) est gquipd 
d ! un seiecteur (32,132) de commande susceptible 
d'occuper une position active, et une position inac- 
tive, respectivement pour etabiir et interrompre la- 
dite deuxieme liaison mecanique (30,130) de rear- 
mement entre la premiere et la ^euxi&me manette 
(20,24). 

2. Disjoncteur modulaire seion la revendication 
1, caracterise en ce que le selecteur (32,132) de 
commande comporte un coulisseau porte par la 
deuxieme manette (24). 

3. Disjoncteur modulaire selon la revendication 

1 ou 2, caracterise en ce que le selecteur (32,132) 
est loge dans une lumi&re (34) interne de ladite 
deuxieme manette (24). 

4. Disjoncteur modulaire selon la revendication 

2 ou 3, caracterise en ce que le seiecteur (32) en 
position active est agence pour que ladite deuxfe- 
me liaison mecanique (30) de rearmement soit 
unidirectionneile dans le sens de la fermeture de fa 
premiere manette (20). 

5. Disjoncteur modulaire selon la revendication 
2 ou 3, caracterise en ce que fe seiecteur (132) en 
position active est agence pour que ladite deuxie- 
me liaison mecanique (130) cfe rearmement soit 
bidirectionnelie liant en permamence les deux ma- 
nettes (20,24) lors de la fermeture et de I'ouverture 
du bloc disjoncteur (12). 

6. Disjoncteur modulaire selon la revendication 
4, caracterise en ce que le seiecteur (32) com- 
prend une branche (36) venant en saillie en posi- 
tion active pour cooperer avec un redan (40) de la 
premiere manette (20) lors du rearmement du bloc 
auxiiiaire, ladite deuxi&me liaison mecanique (30) 
unidirectionneile etant rrtise hors service lors de la 
manoeuvre opposee d'ouverture manuelle ou auto- 
matique du bloc disjoncteur (12). 

7. Disjoncteur modulaire selon Tune des reven- 
dications 1 & 6, caracterise en ce que le bloc 
auxiiiaire (10) de declenchement comporte un de- 



clencheur differential ayant un transformateur som- 
mateur de detection d'un courant de fuite. 

8. Disjoncteur modulaire selon I'une des reven- 
dications 1 & 6, caracterise en ce que le bloc 
5 auxiiiaire (10) de declenchement est forme par un 
declencheur & minimum de tension MN ou £ emis- 
sion MX. 
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